puenirop

Armatura do regulacji
hydraulicznej

3.i ,, Tri-M*, ,Tri-D*, ,, Tri-CTR*
Zawory 2-drogowe, 3-drogowe, regulatory temperatury
Tabela kompatybilnosci zaworow i napedéw

1. Zawory i napedy Oventrop - patrz tabela 1 2 3 4 5
2. Zawory Oventrop z napedami innych producentéw: ”USW*'CIa =
Kompletowanie zaworéw Oventrop z napedami innych (preyklady) —
producentow jest mozliwe pod warunkiem uwzgled
nienia parametréw zawordw i uprzedniego
uzgodnienia z przedstawicielem Oventrop
h = skok grzyba zaworu Parametry ) ) ) ) ) 2-drogowy )
X = wymiar zamknigcia zaworéw »11i-M plus TR* ,»1ri-D plus TB* ,Tri-DTR/Tri-MTR® ,Tri CTR® zawor prosty Zawor prosty
3. Napedy Oventrop z zaworami innych producentow: Nr kat, 11427 .. 11426.. 11302/113 07 11312 1307 . 11308 ..
na zapytanie DN 15 15 20/25/40 15-50 20/25/40 15-150
4. ;ntegracja zs)systemem zarzadzania budynkiem Przytacze M30x1,5 M30x1,5 M30x1,5 M30x1,5 M30x1,5 zaciskowe
z ang. BMS):
w tabeli wymieniono cztery najwazniejsze parametry. Wymiar zamknigcia x (mm 1.8 1.8 1.8 1.8 11.8
Pozostate informacje na stronie 3.11. Ap max [bar] 1 1 0,75/0,5/0,2 0,75/0,5/0,2 0,7-12,1
@ NC = bezpradowo zamkniety =~ NO = bezpradowo otwarty [kok grzyba zaworu h [mm 25 2,5 2,8 2,8 3 10/30/40
EM = elektromotoryczny ET = elektrotermiczny PN 10 16 16 16 16 16
@ Charakterystyka pracy: dodatkowo 4-20 mA/2-10V = T — — — — —
® Konieczny adapter zaworowy ,Hycocon®-nr kat.1012992). |§ |roncagmbaimm | 14,3 | wiecej 14,3 i wiecej 14,6 i wiecej 14,6 i wiecej 14,8 i wiecej
@ kvs-warto$¢ moze zosta¢ zmniejszona 3% Zl‘;:j‘,g,zybd jom | 11,3 i mniej 11,3 i mniej 11,3 i mniej 11,3 i mniej 11,3 i mniej
~ g <
(© skok napedu = efektywny skok grzyba 8 ©[fla ramykania ] 90/150 90/150 90/150 90/150 90/150
Parametry ,:;:;g;‘;gi‘:d‘j;:m HEB B § 5[, Charakterystyka
napedow udynkier sls = =2 28 zaworu
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Dane do doboru nie uwzgledniajg toleranciji.
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